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Dans tous les cas,

commandez 'ensemble 0610440

puis

4

Autocars H3-41 & H3-45 non équipés du
'option ACB (Active Cruise with Braking)

commander 'ensemble supplémentaire
0610442

H3-41 VIP & H3-45 VIP non équipés du I'option
ACB (Active Cruise with Braking)

commander 'ensemble supplémentaire
0610441

puis

4

Autocars H3-41 & H3-45 a partir de VIN K-0185
(incl) jusqu’a M-1109 (incl)

commander les ensembles
supplémentaires 0610462 & 0611016

H3-41 VIP & H3-45 VIP de VIN K-0295 (incl)
jusqu’a M-1109 (incl)

commander les ensembles
supplémentaires 0610462 & 0611016

Mis

jour

Autocars H3-41 & H3-45, H3-41 VIP & H3-45 VIP
a partir de VIN M-1110 (incl)

commander 'ensemble supplémentaire
0610462

Redact: EL
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2. MATERIEL
L’ensemble #0610440 (CAMERA DE PAREBRISE, HUD, CAPTEUR RADAR FLR21) inclut les piéces
suivantes :

No. piéce Description Qté
380362 ENSEMBLE AFFICHEUR TETE HAUTE (HUD) CPA 1
380367 FIXATION, ENSEMBLE AFFICHEUR TETE HAUTE (HUD) CPA 1
564257 DOUILLE DE MONTAGE (STANDOFFS) (ensemble de 3) 1
880060 SUPPORT, CAMERA DE PAREBRISE 1
880061 RADAR FLR21— COMPATIBLE AVEC CAMERA DE PAREBRISE 1
880062 CAMERA DE PAREBRISE- SERVICE 1
3211135 COUVRE CABLE 1
3211136 COUVRE CABLE 1
5002198 VIS, TARAUDEUSE PAN PH N500 4-20 X 5/16 6
IS-19037 INSTRUCTION SHEET 1
FI-19037 FEUILLE D’'INSTRUCTION 1

L’ensemble #0610442 (SUPPORT CAPTEUR RADAR FLR 21) inclut les piéces suivantes :

No. piéce Description Qte
145223 PLAQUE SUPPORT 2
145225 SUPPORT, RADAR 1

5001868 RONDELLE BELLEVILLE SS 8.4X18X2 (M8,5/16) 4
502780 VIS A MECANIQUE HEX SS NSS M8X25 4

L’ensemble #0610441 (FLR 21 CAPTEUR RADAR SUPPORT ENSEMBLE) inclut les piéces suivantes :

No. piéce Description Qte
145223 PLAQUE SUPPORT 2
145225 SUPPORT, CAPTEUR RADAR 1
145226 PROTEGE CABLE 1
5001648 VIS A MECANIQUE HEXS SS NSS M6-1.0 X18MM LG 3
5001868 RONDELLE BELLEVILLE SS 8.4X18X2 (M8,5/16) 4
500356 RONDELLE BLOQUANTE N500 6.1X16X.9 (M6) 3
502780 VIS A MECANIQUE HEX SS NSS M8X25 4

Rédact: EL
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L’ensemble #0610462 inclut les piéces suivantes :

No. piéce Description Qté
0610245 CABLAGE ACB GENERATION-2 1
563883 FACETTE D'INTERRUPTEUR, LANE DEPARTURE WARNING NGR53 1
562698 INTERRUPTEUR, NGR EATON 8961K681 MO 1

L’ensemble #0611016 inclut les piéces suivantes :
No. piéce Description Qté
0610405 CABLAGE ACC LANE DEPARTURE WARNING SERVICE H3 1
Autres piéces pouvant étre nécessaires:

No. piéce Description Qte
504637 ATTACHE DE NYLON (STD) 1
8631155 ATTACHE DE NYLON A MONTAGE TYPE SAPIN (30 LBS) 4
G37407 GABARIT DE DECOUPE DU TABLEAU DE BORD POUR L’AFFICHEUR 1

TETE HAUTE (HUD)

G37362 GABARIT, POSITIONNEMENT DE LA CAMERA DE PAREBRISE (si le 1

parebrise n’a pas déja le marquage de position)

G37363 OUTIL D’ETALONNAGE DE LA CAMERA DE PAREBRISE 1
640048 CIBLE D’ETALONNAGE, CAMERA DE PAREBRISE 1
IM14-34 PROCEDURE D’ALIGNEMENT DU CAPTEUR RADAR 1
IM20-14 INFORMATION DE MAINTENANCE —PREVOST DRIVER ASSIST™ - 1

REPLACEMENT DU PAREBRISE EQUIPE D’'UNE CAMERA
Equipement obligatoire :
Description Qté

ORDINATEUR PORTABLE DU CENTRE DE SERVICE avec ACom, PTT, Bendix ESP

ORDINATEUR PORTABLE DE FORMATION avec SPTAC & ACom

VOCOM USB COMMUNICATION INTERFACE

REMARQUE

Le matériel peut étre commandé selon la pratique habituelle.

Redact: EL

<QF7720959 rev 5>




FI-19037B
Page 5/ 66

3. PROCEDURE D’INSTALLATION

Stationner le véhicule de fagon sécuritaire, appliquer le frein de stationnement, arréter le moteur. Avant
de travailler sur le véhicule, placer le commutateur d’allumage a la position OFF et déclencher les
disjoncteurs principaux équipés d’un dispositif de déclenchement manuel. Sur les véhicules de type
Commuter, placer le commutateur principal d’alimentation (master cut-out) a la position OFF.

Les procédures de cadenassage et d’étiquetage (LOTO) doivent étre appliquées avant d’entreprendre
toute activité d’entretien, de réparation ou d’ajustement sur le véhicule. Se référer a la procédure locale
pour toute information spécifique concernant les méthodes de contrdle d’énergies.

Redact: EL <QF7720959 rev 5>
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3.1. INSTALLATION DE L’AFFICHEUR D’ALERTE TETE HAUTE

880060

5002198

FIGURE 1: CAMERA DE PAREBRISE ET AFFICHEUR D’ALERTE TETE HAUTE (HUD)

Retirez le couvercle du tableau de bord et

placez-le sur une table d’atelier

1.

Redact: EL
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2. Placez le gabarit G37407 sur le tableau de
bord, en alignant l'onglet du gabarit avec
Fonglet trouvé au centre de couvercle du
tableau de bord.

FIGURE 2

G37407 GABARIT DE”I‘)I'ECVOU'PE DUV COUVERCLE DU
TABLEAU DE_BORD POUR INSTALLATION DE
L’AFFICHEUR TETE HAUTE

FIGURE 3

3. Coupez le long du rectangle intérieur du
gabarit pour enlever un morceau du couvercle
du tableau de bord. Le résultat doit
ressembler a I'image.

FIGURE 4

Jetez un coup d’oeil a la Figure 1.

Installez le module HUD 380362 et fixez avec
le support 380367 et les vis 5002198.

e ASSUREZ-VOUS QUE LE CONNECTEUR
EST DIRIGE VERS LE PAREBRISE TEL
QUE MONTRE

e NE PAS REINSTALLER LE
COUVERCLE DU TABLEAU DE BORD
MAINTENANT

g 71y
FIGURE 5
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3.2. INSTALLATION DE LA CAMERA DU PAREBRISE

6. Installez le support de la caméra de parebrise
et la caméra. Pour ce faire, suivez la
procédure de I'Information de Maintenance
IM20-14 disponible sur le site des publications
techniques de Prévost.

https://techpub.prevostcar.com/fr/bulletins

Rédact: EL <QF7720959 rev 5>
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3.3. INSTALLATION DU CAPTEUR RADAR FLR21
p 7

5001648 (VIP ONLY) 5001868 (4x)
502780 (4x)

145223

145225

500356 (VIP ONLY)
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FIGlH?E 7: APERCU DE L'INSTALLATION DU RADAR FLR21
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Sur les véhicules déja équipés du systéme ACB, le capteur radar existant doit étre remplacé par
un capteur radar 880061 compatible avec la caméra de parebrise.

1) SUPPORT
2) DOUILLE DE MONTAGE (STANDOFFS) (ensemble de 3)

3) CAPTEUR RADAR ACB FLR20

LES DOUILLES DE MONTAGE NE SONT PAS REUTILISABLES. NE PAS SEPARER LE
CAPTEUR RADAR DES DOUILLES DE MONTAGE DANS LE BUT DE REMPLACER UN
CAPTEUR RADAR DEFECTUEUX. INSTALLER L’ASSEMBLAGE INCLUT COMME UN
TOUT.

Redact: EL <QF7720959 rev 5>
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LES DOUILLES DE MONTAGE SONT PRE-AJUSTEES AFIN DE RESPECTER UNE MESURE
PREQISE ENTRE LE CAPTEUR RADAR ET LE SUPPORT, NE PAS VISSER, DEVISSER OU
ALTERER LA POSITION INITIALE DES VIS D’AJUSTEMENT.

NE PAS RETIRER LES DOUILLES DE MONTAGE DES RECEPTACLES DU CAPTEUR RADAR AU
RISQUE D’ENDOMMAGER LES DOUILLES DE MONTAGE.

VIS PREAJUSTEES ]
NE PAS VISSER, DEVISSER OU ALTERER
LA POSITION INITIALE DES VIS D'AJUSTEMENT

REMARQUES IMPORTANTES

AVANT DE PROCEDER AU REMPLACEMENT DU CAPTEUR RADAR, IL EST IMPERATIF QUE L’AJUSTEMENT ET LA
POSITION DU PARECHOC SOIT ADEQUAT SINON LE CAPTEUR RADAR RISQUE DE NE PAS FONCTIONNER DE FAGON
SATISFAISANTE.

SI LE PARECHOC A SUBI DES DOMMAGES SUITE A UN CHOC ET QUE CELUI-CI EST MAL POSITIONNE, IL SERA
NECESSAIRE D’AJUSTER SA POSITION AVANT DE CORRIGER L’ALIGNEMENT DU CAPTEUR RADAR. L’ALIGNEMENT
DU CAPTEUR SE FAIT EN RELATION AVEC LE PARECHOC, SI LA POSITION DU PARECHOC EST INADEQUATE, LE
CAPTEUR RADAR RISQUE DE NE PAS FONCTIONNER DE FACON SATISFAISANTE.

SI UN AJUSTEMENT DE LA POSITION DU PARECHOC EST EFFECTUE, IL DEVIENT NECESSAIRE DE REALIGNER LE
CAPTEUR RADAR. DANS CE CAS, REPORTEZ-VOUS A L'INFORMATION DE MAINTENANCE IM14-34.

Rédact: EL <QF7720959 rev 5>
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Véhicule déja équipé du systéme ACB
seulement

7. Dévisser 4 vis de montage, retirer le support
du capteur radar existant et débrancher le
connecteur du cablage du capteur radar.
Conserver la quincaillerie pour réutilisation.
Si nécessaire, coupez une ou deux attaches
de nylon fixant le cablage du capteur radar
pour faciliter le retrait.

DEVISSER

FIGURE 8

Véhicule déja équipé du systéme ACB
seulement

8. Détachez le capteur radar existant de son
support.

9. Jetez le cable du capteur radar existant. Il ne
sera pas réutilisé, car il manque 1 circuit.

Véhicule déja équipé du systéeme ACB
seulement

10. Retirez les douilles existantes du support et
jeter.

Véhicule non équipé du systéme ACB
seulement

11. A Tlaide du gabarit (Figure 10), couper la
surface de recouvrement du parechoc tel que
montré a la Figure 9.

REMARQUE : Cette nouvelle ouverture est
centrée verticalement sur la surface.

L utilisation d’un outil polyvalent oscillant pour la
découpe donne de bons résultats.

Redact: EL
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REMARQUE : Imprimez le gabarit (Figure 6) sur
une feuille de papier. Définir la taille d'impression
(%) de sorte que la mesure centre a centre entre
les trous respecte 137 mm lorsque mesuré avec
une regle directement sur I'imprimé.

12. Percer 2 trous de 7 mm de diameétre.

Redact: EL <QF7720959 rev 5>
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484 mm

I

137.00 mm

Y

FIGURE 9: PARECHOC AVANT

@

137.00 mm

FIGURE 10: GABARIT -DIAMETRE DES TROUS= 7 mm

Redact: EL
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13. Fixez trois (3) douilles de montage au support
145225 du capteur radar. Utilisez les six (6)
vis de montage incluses dans le kit de douille. %

Serrage : 25 Ib-ft

=

FIGURE 11

14. Engagez les douilles de montage dans
les embases d’assemblage du capteur
radar, en placant le cété qui n’a pas de
décalque sur le dessus et le connecteur
du c6té gauche.

A = pas de décalque de ce cboté

FIGURE 12

15. La hauteur des douilles de montage est
préajustée. Toutefois, valider la dimension A
aux trois douilles de montage et ajuster la
hauteur si nécessaire.

A =39.5mm 0.5 (1.55 in * 0.02)

FIGURE 13

Redact: EL <QF7720959 rev 5>
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SURFACES DE REFERENCE
POUR LE POSITIONNEMENT

ENCOCHE POUR
LE POSITIONNEMENT

FIGURE 14

FIGURE 15

SURFACE DE
REFERENCE

SURFACE DE
REFERENCE
ET ENCOCHE

16. Capteur radar installé.

FIGURE 16

17. Réinstaller le capteur radar avec support de
montage sur le parechoc.

Utiliser:
Vis d’assemblage 502780 Qté: 4
Rondelle Belleville 5001868 Qté: 4
Plaque support 145223 Qté: 2
FIGURE 17
Redact: EL <QF7720959 rev 5>
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18. Brancher le connecteur A114A du cable
0610245 au capteur radar.

19. Acheminer le cable tel que montré et fixé
avec 1 attache en nylon et 3 attaches de
nylon a montage type sapin.

FIGURE 18

FIGURE 19

20. Effectuer la procédure d’ajustement du
capteur selon l'information de maintenance
IM14-34.

Redact: EL
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562763 563884

Swl22A A40A
600
562774
500 200—=25
TermSw1225B
K
= 610 o 210 M
1] 100
b—150——
500
50
563623 629
27 ,J\ TermSw122Pot1 TermAS5J1.13
! Q
[=]
[H
C _
B 300 5—150 56[]86-1—“1]112“-
L150 560818 Term12vd
200
w
5\ TermGndOOF
=3 g
=i
- 8
A 100 562286
_ TermDLIIL
l‘i 100 O
e 562286
O TermDL11H

FIGURE 21: CABLAGE 0610405

363872

All6A

563590

ResTA

563589

Res7B

CAPTEUR RADAR

21. A partir de derriére le tableau de bord,
acheminer les circuits torsadés DL11L (vert)
& DL11H (jaune) du harnais 0610405
jusqu’au connecteur C7 (c6té fiches méles)
du céblage « véhicule » du capteur radar.

22. Insérer les fiches méles des circuits DL11L (vert) & DL11H (jaune) dans le connecteur C7 (c6té

fiches méles) tel que montré sur 'image.
DL11L (vert) dans cavité 5 de C7
DL11H (jaune) dans cavité 6 de C7

Redact: EL
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Voir Annexe A connecteur Deutsch DT
A114A
——  FLR21
o12-R23.30-18 ¢ c74 128233018 [of |,
ond-A43RJ117-18 ¢ CB:6 c71 5 gnd-243RJ117-18 [l lonp
11939.01 1418 n c72 3 J1936-DL1H-18 [ 4] |FanH
See pg2 T en X C73 § J1938-DL1L-18 [ |
existing wiring {T' o J193.Dl 11118 FUSION CANL
J1936-DL11H-18 FUSION CANS
Radar

TermDL11L CTs

TemDL11H,, €755

s

HARNESS 0610405

Connect 1o C7

HARNESS 0610245

FIGURE 22

FIGURE 23: CABLAGE DU CAPTEUR RADAR — NOTER L’INSTALLATION D’UNE ATTACHE DE NYLON TYPE SAPIN

DL11H to C7 cavity 6

L
‘a

11L to C7 cavity 5

Redact: EL
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CAMERA DE PAREBRISE

23. Connectez la branche appropriée du harnais
0610405 a la caméra de parebrise.

esTA. Sea P62

A116A

FLC20 —

BAT
GHND

gnd-00F-20 gnd-00F-18

IGN

CAML

J1938-DL1L-22

CANH

JI1935-TH 1H-22

J1939-DL 111 -22

EVI I P Y [P P

FUSION_CANL

J1939-D1 11H-22

FUSION_CANH

Res? 1o the Dash board and Res7A o
ResTA2 g J1939-DL1L-00 |

Camera

See
exisl:

04

J1938-DL1H-22

an

Connect ResT.lo ResVB  ResTBily o J1939-DL1H-22

\/

See pé.2 ResTB ey J190G-NI11-00 | HARNESS 051 0405
FIGURE 24
Rédact: EL <QF7720959 rev 5>
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COMPARTIMENT ELECTRIQUE AVANT

24. Acheminer les circuits 12-12VI, 12-12VD & GND-00F du cablage 0610405 jusque dans le

compartiment électrique avant.

25. Connecter 12-12VI au bloc de jonction 12V Ign.
26. Connecter 12-12VD au bloc de jonction 12V Bat.

27. Connecter GND-00F a la borne de “mise a la masse électronique”.

INSIDE FRONT ELECTRICAL COMPARTMENT

with 12V Ign stud.

Connect 1o the lerminal strip
with 12V Bat stud. ~ '

~ TermGndOOF
Connect 1o the front electronic o=
terminal strip.

Connedt 1o the terminal strip T"'m:‘z‘" 12-12vi-20

Temiyd  12-12vd-20

gnd-00F-18

A116A
FLC20
BAT 1
GND |—=! _ond-00F-20 & gnd-00F-18
IGN 2
CANL |—2] J1939-DL1L-22
CANH 4 J1939-DL1H-22
g J1938-DL11L-22
FUSION_CANL
FU3|0N_CANH 7 J1939-DL11H-22
Camera
FIGURE 25
redact & <QF7720959 rev 5>
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FIGURE 27: BORNE DE MISE A LA MASSE ELECTRONIQUE

Redact: EL <QF7720959 rev 5>
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MODULE MULTIPLEX AE55 DU TABLEAU DE BORD

28. Connecter le circuit A55 J1.13 au connecteur J1 cavité 13 (connecteur brun) du module multiplex
AESS situé derriére le tableau de bord.

Voir Annexe A Connecteur de module électronique

AES5
VO_EA  Tiq3)  TemASSILAS 12-A55J1.13-18
12WUP

FIGURE 28

¢

FIGURE 29

Rédact: EL <QF7720959 rev 5>
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RESISTANCE 7

29. Parmi les cablages du tableau de bord,
localiser la résistance 7 (RES7).

30. Débrancher la résistance 7 de son
connecteur. UNPLUG

R\

FIGURE 30

31. Brancher le connecteur RES7A du cablage
0610405 au connecteur de la résistance 7.

' PLUG RES7A HERE

mv\W

FIGURE 31
A116A
FLC20 [—
BAT |—
GND |—& gnd-00F-20 o gnd-00F-18
IGN —=
o o
CANH [—= DL 15
. s | J1939-DL11L-22
SION_CANL T Ji93eDL 1100
FUSION_CANH
Camera
Unplug the Res7 to the Dash board and ResTA:1 o J1939DL1H22 ., U
plug at the Res7A. See P6.2 Res7A2 o¢ J1939-DL11-22 o
s
- J1939-DL1H-22
Coaptp C/1oResTE  Res78e— HARNESS 0610405
A e 341938011
FIGURE 32

32. Brancher la résistance RES7 au connecteur
RES7B du cablage 0610405.

Rédact: EL <QF7720959 rev 5>
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FIGURE 33
A116A
FLC20 —
BAT [—
GND 8 gnd-00F-20 o gnd-00F-18
IGN =
Sy J1939-DL1L 22
CANH |—& | J1939-D1 1H-22
& J1939-DL11L-22
FUSION_CANL
FUSION CANH | 7| 11939.D1 11H-22
Camera
Unglug the Res7 1o the Dash board and ResTA!] o J1939-DL1H-22 4, \_/
plug at the Res7A. See P6.2 Res7A:2 o J1939-DI 11 -22 &
1y 5 J1939-DL1H-22 A ' P S
Seapaz e Repae Y newmoiuz HARNESS 0610405
FIGURE 34

Redact: EL <QF7720959 rev 5>
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INTERRUPTEUR SW122A

563883

562698 SW122

33. Installer l'interrupteur SW122A sur le tableau
de bord, 1a ou indiqué sur I'image.

FIGURE 35

34. Connecter l'interrupteur SW122A au cablage 0610406 tel que montré.

e Circuits GND-00F-18 a cavité 6 & 7
e 12-POT1-16 a cavité 9
e 0-SW122-5B-18 a cavité 5B

Swi22A
LDW

—re gnd-D0F-18 R

[R—— ermSw122Po

- P 2Pt 16 ) Splice with SW2 Head light Pat1 circuit. See p26.1
—

gnd-00F-18 - TermSw1225B

L
7 0-Sw122-58-18 Caonnect to Clusier A14 connector C-26

See P10.1

—

LIGHT BLUE CONNECTOR
DASHBOARD SWITCH AT BACK OF CLUSTER

Figure 36

Rédact: EL <QF7720959 rev 5>
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35. Pour fournir I'éclairage dans l.interrupteur SW122A, branchez-le au circuit d’éclairage d’un autre
interrupteur contrdlé par le bouton rotatif sur le tableau de bord. Joindre en épissure (splice) le
circuit 12-POT1-16 du cablage 0610405 au circuit 12-POT1-18 de I'interrupteur de phares SW2.

Swi22A
LDW
=, one00P18 TermSw122Pot1
—3 2Pl 16 D3 Splice with SW2 Head light Pot1 circuit. See p26.1
—a
2
i" «|. gnd-D0F-18 & . 58T1%m15w1:255
& -Sw122-58- Conn Cluster A nneclor C-26
L/—ﬁ Sc:mgc':llﬂtg luster A14 conneclo 26
LIGHT BLUE CONNECTOR
DASHBOARD SWITCH AT BACK OF CLUSTER
FIGURE 37
Sw2 SPLICE TO
Head ].l.ghts;\\ 1tch THIS CIRCUIT

;

eiL 1
5]
f/

I

fi] \ 8
an
\ T
\ 114,
> \\ o
. . 12-A45J1.7-18
4.1_Dist_12V_FJB:3 D 12-Pot1-18

19.1_Driver_Lights:3 D
2.7 Gnd_Electro:1 B e IN4-00A-18

£
g,

FIGURE 38: INTERRUPTEUR DES PHARES SW2

Redact: EL <QF7720959 rev 5>



FI-19037B
Page 30/ 66

panneau des instruments.

Voir Annexe A connecteur JAE

SW122-5B

FIGURE 39

36. Connecter le circuit 0-SW122-5B-18 du cablage 0610405 au connecteur C cavité 26 (bleu) du

Swl22A
LDW
ngmﬁw TermSw122Pot1
- o ot 16 = Splice with SW2 Head light Pot1 circuit. See p26.1
—a
.
i" «|. gnd-D0F-18 K3 S SB.'I;%mSwQZSB
= hoas Co Cluster A14 c-26
L /'J x ﬁr:\gc:tﬂ R: ste conneclor
LIGHT BLUE CONNECTOR
DASHBOARD SWITCH AT BACK OF CLUSTER
FIGURE 40
37. Installer le bouton basculant 563883 de
linterrupteur SW122A.
FIGURE 41

Redact: EL
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AFFICHEUR TETE HAUTE

38. Connecter les circuits A55J1.13 & GND-00F-
18 du cablage 0610405 au module d’affichage
téte haute puis réinstaller le couvercle du
tableau de bord.

FIGURE 42: SW122A

Swl22A
LDW

gnd-00F-18 -
= a 12-Pott-16 ToMSWI22Poltt

= Splice with SW2 Head light Pol1 circuil. See p26.1
s

[ufz

nd-00F-18 TermSw12258
0-Sw122.5B-18 -

Connect 1o Cluster A14 conneclor C-26

See P10.1
LIGHT BLUE CONNECTOR
DASHBOARD SWITCH AT BACK OF CLUSTER
A40A
HUD
HEAD-UP-DISPLAY
12-A55J1.13-18 3 ! :;2,:, g'_l HUD
FIGURE 43
Redact: EL
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4. PREVOST DRIVER ASSIST™ - RESUME D’INSTALLATION

LA CAMERA DOIT
ETRE REINSTALLEE
APRES LE

REMPLACEMENT DE

LA FACE AVANT

LA CAMERA DU
PAREBRISE DOIT
ETRE REMPLACEE

LA PAREBRISE
DROIT DOIT ETRE
REMPLACE

LE MODULE
ABS/ESP EC-80
DOIT ETRE
REMPLACE

UNE CAMERA DOIT
ETRE INSTALLEE
SUR UN VEHICULE
N'AYANT PAS LE
SYSTEME

Redact: EL

REINSTALLER LA
CAMERA SUR UN
NOUVEAU SUPPORT

RETIRER LA
CAMERA. INSTALLER
UN NOUVEAU
SUPPORT & LA
NOUVELLE CAMERA

RETIRER LA CAMERA.
INSTALLER UN
NOUVEAU SUPPORT
POSITIONNE GRACE
AU MARQUAGE SUR
LE NOUVEAU
PAREBRISE.
REINSTALLER LA
CAMERA

INSTALLER LE
NOUVEAU MODULE
ET EFFECTUER LA
PROGRAMMATION
DU MODULE

INSTALLER TOUS LES
COMPOSANTS &
PROGRAMMES.

EFFECTUER LA
PROGRAMMATION DU
MODULE ABS/EC-80

NOUVEL
ETALONNAGE
REQUIS

NOUVEL
ETALONNAGE
NON REQUIS

NOUVEL
ETALONNAGE
NON REQUIS

LE FICHIER
D'ETALONNAGE DE LA
CAMERA VA SE
CHARGER
AUTOMATIQUEMENT
DANS LE NOUVEAU
MODULE EC-80

NOUVEL
ETALONNAGE

REQUIS

<QF7720960 rev5>
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5. AJOUT DE PARAMETRES POUR L’ INTEGRATION DU SYSTEME
D’AIDE A LA CONDUITE PREVOST DRIVER ASSIST™

5.1. AVEC PORTABLE DU SERVICE - Ajout de parameétres pour le
panneau des instruments — Utilisation d’un ACCESSORY KIT

1. Lancer le logiciel Premium TechTool. Dans I'onglet PROGRAM, sélectionner I'opération: 1700-22-03-
06 Accessory Kit, puis cliquer sur START.

I Tech Tool = &

Tech Tool  Links  Help ‘/ & JeanR

Product  Product History  Diagnose Test Calibrate  Program  Impact

Program 1700-22-03-06 Accessory Kit

Select an operation and click Start
To run the Operation in simulation mode salect Run as simulated
Run a3 simulaled
1700-08-03-39 Prograrm Electromic Control Uinit

1700-22-03-03 Parameler, programming Description
1700-22-03-02 System Dale and Time
mm—mmmn The operation will program Electronic Control Units in the product acoording bo what is speciied in the Accessory kit

1700-22-03-11 Campaign
1700-22-03-12 Replace Hardware

1700-22-03-13 Program 'with Stored Software [l Note: it may be necessary fo periorm calibrations afler an Electonic Control Unit has been programmed

1700-08-03-40 Handle Componant

1700-22-03-14 Synchroniza electronic control unit data
3810-22-03-10 Change Language
3837-22-03-01 Odomeler programming

Start >

FIGURE 44

2. Véhicules qui n’étaient pas équipés du systéme ACB seulement : Entrez le numéro du « Accessory
kit » 23729000.

3. Véhicules qui n’étaient pas équipés du systéme ACB seulement : cliquer sur le bouton PROGRAM
en bas puis suivre les instructions. La programmation va commencer.

o e

T T T s vy 3 23729000

1700-22-03-06
[ o —— fap o s P i
Programming Suepe i
Hell ey, b minw [t Sras G [ i ity B |
Famding oo il parTsny Bum Sfscisd §ectors: Dori L
Rl prRe s S e e
w Ewy ]
= wr .

Fengrae - Cam

Redact: EL <QF7720960 rev5>



4. Tous les véhicules : Entrer le numéro du Accessory Kit 24035821
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5. Cliquer sur le bouton PROGRAM en bas et suivre les instructions. La séquence de programmation va

débuter.

Tock B L

Programming Suepe

sl iyl il [? ey

Ragdrg o rareie e par T Poem St [ sororer Corws L

Dosrradey s ade Fo terd s e

Py ety el [ P

Prodel  Pridel Mskry  Dligooss  Tesl  Collvsle  FProgrem  lapec

24035821
1700-22-03-06

P oy ol /
Frogram i
FIGURE 45
TechTool Links Help EZ  Jean Ruel

Product  Product History  Diagnose Test Calibrate  Program

Programming Steps

& Retrieving software pan numbers

& Downleading scftware from cantral systerns

¥ Programming Electronic Gontrol Uinis

Programming completed

Impact

1700-22-03-06 Accessory Kit

Risquested kit imahes only parameter changes

FIGURE 46

6. Programmer le MID140 a la derniére version du programme.

Redact: EL
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5.2. AVEC PORTABLE DU SERVICE - Ajout de paramétres multiplex pour

I'intégration du systéeme ACB

Véhicules qui n’étaient pas équipés du systeme ACB
seulement

1. Connecter VPG (Vehicle Program Generator) au connecteur multiplex DB9.

2. Ouvrir VPG, entrer I'identification du véhicule ID, cliquer sur SEARCH puis sélectionner I'onglet
VEHICLE PARAMETERS.

3. Rechercher le paramétre ACBCWS.
4. Sélectionner NEW VALUE et changer la valeur pour YES dans la liste déroulante puis cliquer sur

SELECT.

= =

':--------'---\--_------ e . —
File View Execute 7

) wje/F»s o= 9O

- —widol = LIE FIUgNd JElNErdi Flariuul_Ve
Messages: RECOMMENDATION: Generate and Transfer the Multiplex program!
Vehicle ID#: 0889 Vehicle generic program has changed since last generation!

]

General Vehicle Parameters l Program Generation I Transfer to the Vehicle ] Vehicle History ]

Compare parameier values between  [RENGPERE IRl and  [®NE RENE -

Vehicle Parameters

Para Description 5| Default Value Previous Value | Current Value New Value -

ACBCWS ACB Mo Mo Mo No

ALTTYP  Alternator type Baosch DelcoRemy DelcoRemy DelcoRemy

AXLMON  Front Axle Monitor No No No No

BATCNT Battery Cycle Charge Count (0 to 20 orgcwWsS - ACE n 0

BKRLSW Park Brake Release Switch No

BRKTYP Engine Brk or Retarder Jacob

BUPMON Backup Maonitor Yes

CCCANC CC Cancel with ‘wiper No

CORDO  RH Cornering ON when door open ( Yes - No

CORNLF Cornering Lamp No

CRKDIS Crank Disable No

CTRIGA Cooclant Temperature Regulation Pr 1

CTRPGA Coolant Temperature Regulation Pr - - 17

CURBFL Curbs Lights ON With RH Flasher No

DAYTIM  Daytime Running Light Yes

DECELL Deceleration Feature on Engine Bra Yes Yes Yes Yes

DEFOST  Upper Defroster Mo Mo Mo No

DOCFLS  Rear docking with flasher No No No No j
User: Jean Ruel (Service Rep.) Profile: Service Network: On-Line MID : Disconnected |Last Update: 2021/03/12 14:26:14

5. Sélectionner 'onglet PROGRAM GENERATION et suivre les instructions selon la procédure habituelle.

6. Sélectionner I'onglet TRANSFER TO THE VEHICLE et suivre les instructions selon la procédure
habituelle.

Redact: EL <QF7720960 rev5>
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5.3. AVEC PORTABLE DU SERVICE - Ajout de paramétres avec le logiciel

BENDIX ESP pour l'intégration du systéme d’aide a la conduite Prevost Driver
Assist™ system

1. L'ordinateur doit étre connecté (WIFI) au réseau Volvo.

2. Connecter le cable du VOCOM USB communication interface au connecteur DDR (diagnostic data
reader) du tableau de bord.

3. Lancer le logiciel BENDIX ESP

ESP

4. Entrez le VIN court du véhicule (ex.: L-1092). Cliquez sur SEARCH pour accéder a l'onglet
informations générales du véhicule.

4 Electronic Stability Program - %
File View Execute 7

2020/10/20 08: 2020/0 374 2020/03/10 07:38: 11
F 1400010 Rev:P 14 2017/05/19 1400010 Rev:P 14 2017/05/19 1400010 Rev:P 14 2017/05/19

k155531 ECU aftermarket added

FIGURE 47

Redact: EL <QF7720960 rev5>
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5. Sélectionnez I'icone affichée sur I'image ci-dessous pour afficher la version du programme disponible

& Electronic Stability Program = 5
File View Execute 7

D =»lwa @

000007029322

1= ?:'_ Ci '|._|_
2020/10/20 08:58:25 . 2020,
1400010 Rev:P14 2017/05/19 400010 Rev;P14 2017/05/19

FIGURE 48

6. La version du programme doit étre mise a jour de 1400010 a 1400011. Sélectionnez 1400011, puis
confirmez en cliquant sur OUI.

Redact: EL <QF7720960 rev5>
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@ Electromic Stability Pragram
File View Execute 7

Ld| wva oo aQ

- Program Version Available

FIGURE 49

]
@ Electranic Stability Pragram
File View Execute ?

D mleel o6 =8 -]

B program Version Confirmation

User: Jean Ruel {Service Rep ) |Profie: Seniice | Network: On-Line |ECU : Disconnectec Last Update: 2020/10/20 08:54:07

FIGURE 50
7. Retournez a I'onglet General tab et vérifiez que la version actuelle du programme est 1400011.

Redact: EL <QF7720960 revs>
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&b Electronic Stability Program = X
File View Execute 7

e sleal ele =@

General | Viehicle Parameters | Generstion | Transferthe Parameters | Hatory |

1400010 Rev:P 14 2017/05/15

FIGURE 51

8. Sélectionnez I'onglet Vehicle Parameters.

9. Mettre les parametres suivants a leur nouvelle valeur. Consultez le tableau suivant.

1 ACBEN1 Enable ACB Ajout du radar 1
2 ACFG22 ACB CONFIG 2 mise a jour 251
3 ACFG33 ACB CONFIG 3 mise a jour 191
4 AEBB82 conf ACC AEB nouveau 1
5 AEBSB4 AEBS AVAILABLE nouveau 1
6 ATCPAR ATC Parameter nouveau 0
7 AUTCFG EEP_FIXED.ACFG_CONF.B_ST.CONF_ nouveau 0

Sélectionner la valeur
correspondant aux pneus
8 AXDRT1 Axel drive tire 1 mise a jour de I'essieu moteur

Sélectionner la valeur
correspondant aux pneus
9 AXDRT2 Axel drive tire 2 mise a jour de I'essieu moteur

Sélectionner la valeur
correspondant aux pneus
10 AXDRT3 Axel drive tire 3 nouveau de I'essieu moteur

Redact: EL <QF7720960 rev5>
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Sélectionner la valeur
correspondant aux pneus

11 AXSTT1 Axel steer tire 1 mise a jour de I'essieu avant
Sélectionner la valeur
correspondant aux pneus
12 AXSTT2 Axel steer tire 2 mise a jour de I'essieu avant
Sélectionner la valeur
correspondant aux pneus
13 AXSTT3 Axel steer tire 3 nouveau de I'essieu avant
Sélectionner la valeur
correspondant aux pneus
14 AXTGT1 Axel tag tire 1 mise a jour de I'essieu auxiliaire
Sélectionner la valeur
correspondant aux pneus
15 AXTGT2 Axel tag tire 2 mise a jour de I'essieu auxiliaire
Sélectionner la valeur
correspondant aux pneus
16 AXTGT3 Axel tag tire 3 nouveau de I'essieu auxiliaire
Le parameétre sera mis a
jour automatiquement a
I’étape de calibration
17 CALSTA CALSTATUS nouveau (170)
Le parametre sera mis a
jour automatiquement a
I’étape de calibration
18 CAMHGH CAMERAHEIGHT nouveau (192)
19 C0O4B22 ACB parameter Ajout du radar 1
20 COIDXX ACB CONFIG INDEX Ajout du radar 8
21 CONECU EEP_FIXED.CONF_ECU_TYPE nouveau 2
22 DKMBR2 DEF_K_M_BRAKE_RA2 mise a jour -5500
23 DXKINE XBR K_I NEG ajout du radar 0.4
24 DXKPAD XBR K_P ADD ajout du radar 0.4
25 DXKPNE XBR K_P NEG ajout du radar 0.4
26 ETC7EN EEP_FIXED.CAN_CONF_ETC7_VP15.B nouveau 0
27 FLC1B8 Msg PROP BDR nouveau 1
28 FLC2B8 CAMERA RECORDING FUSION EVENT nouveau 1
29 FLCANG FLC IMAGERRAKEANGLE nouveau 2
30 FLCEDR FLC ACTIVATEEDR nouveau 3
31 FLCLHW FLC LEFTWHEEL nouveau 136
32 FLCOEX CONF FLC FOEX nouveau 0
Le parameétre sera mis a
jour automatiquement a
33 FLCOEY CONF FLC FOEY nouveau I'étape de calibration (60)
34 FLCRFX FLC REFPOINTX nouveau 18
35 FLCRFY FLC REFPOINTY nouveau -13
36 FLCRHW FLC RIGHTWHEEL nouveau 110
37 FSSLSC EEP_FIXED.FS_SLS_CONF.B_ST.FS_ nouveau 1

Redact: EL
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Le parametre sera mis a
jour automatiquement a

38 GRABSH GRABBINGSHIFT nouveau I’étape de calibration (27)

39 GRAPS_ DEF_P_SENSOR_GRADIENT mise a jour 12920

40 HSAM?2S EEP_FIXED.CONF_BENDIX_HSA_OPTI nouveau 1

41 KAUF11 Press grad build steer mise a jour 0.02646

42 KAUF22 Press grad build DRIVE mise a jour 0.02744

43 KAUF33 Press grad build Tag mise a jour 0.01666

44 KBAB11 Press grad exhaust steer mise a jour 0.02548

45 KBAB22 Press grad exhaust DRIVE mise a jour 0.02352

46 KBAB33 Press grad exaust TAG mise a jour 0.0196

47 KOF3B2 KONF3EE.BIT2 mise a jour 2

48 LATOFF ACB LATERAL OFFSET ajout du radar 0.419

49 MAXPS_ DEF_MAX_P_SENSOR mise a jour 245.504

50 MINPS_ DEF_MIN_P_SENSOR mise a jour 15.36

51 OFFPS_ DEF_P_SENSOR_OFFSET mise a jour 1292

52 PCAAVG EEP_FIXED.CONF_PC_T_INFL_AA__V nouveau 3

53 PCDAVG EEP_FIXED.CONF_PC_T_INFL_DA__V nouveau 3

54 PCSAVG EEP_FIXED.CONF_PC_T_INFL_SA_ V nouveau 2

55 RA2AVA EEP_FIXED.RA2_AVAILABLE nouveau 1

56 RA2DRI EEP_FIXED.RA2_DRIVEN nouveau 0
Le parameétre sera mis a
jour automatiquement a

I’étape de calibration

57 ROANGL ROLLANGLE nouveau (0.005)

58 TCMNEE ACB parameter ajout du radar 30

59 TCMXEE ACB parameter ajout du radar 45

60 VANCEE ACB parameter ajout du radar 38

61 VAXCEE ACB parameter ajout du radar 45

62 VEHTYP EEP_FIXED.VEHICLE_TYPE nouveau 2

63 VP15EN EEP_FIXED.CAN_CONF_ETC7_VP15.B nouveau

10. Sélectionnez 'onglet Generation, puis cliquez sur Start Generation.
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joErany 1 o= o el

FIGURE 52

11. Dans I'exemple ci-dessous, le fichier Paramétres généré comporte une erreur, c’est-a-dire que le
premier paramétre ne commence pas par un F. Ne pas transférer, sélectionnez NON.

<COMPORT=

137:00001.CHART7 J S
FDE3:0003:U116:01 BOTH 3251 ESP Message
FDE3:0007:U16:01
FDE3:0008:U116:01

FOAD.DODDBE:Z1 : @ Parameters file successtully generated!

Eggﬁﬁlgg} Are you ready to transfer now?

FDAT-0001:UI6:0

-

FDA7.00DEUITEDT | , Qui Non
FDAG0010:UIS01 | 0.
FDAS00T1LUIS01 | 353 . EEP_FIXEDI_RA

FDAD:0009B821 | . . EEP_ FIXED. WSP CONF1.B_ST.AX_3_DRIVEN
FDEG-000E:BE0:1 .0 . EEP_FIXED CONF_MISC B_ST CONF_BRAKE_LAMP_OUT
FDE7.0000:BE:1:1 | 1 . EEP_FIXED.CONF_BENDIX.B_ST.CONF VIN CHECK
FDE3.002F BE41 . | . EEP_FIXED.LAMP_CONF_2.B_ST.WL_GND_CHECK
FDE70004-UI301 EEP_FIXED CONF_ESF_CHUFF_ANAMOLY
FDAD:0009:BE80-2 . . . EEP LERN HARDWARE CDNF B_STADDITIONAL_AXLE EE
FDAQ-0DOC-BBO1 1 . EEP_LERN HARDWARE CONF B_ST.DBRCAN_EE
FDAODOOCBE:1:1 | , . EEP_LERNHARDWARE_CONF.E_ST.DBRREL_EE

P,
P.
P,
P,
P.
P.
F.
P
P
P
P.
F.
P
P
P.
P,
P,
P.
P.
P,
P,

FIGURE 53

12. Générer un nouveau fichier de Paramétre en cliquant sur Start Generation. Vérifiez que tous les
parameétres répertoriés commencent par F. Cliquez sur NON.

Redact: EL <QF7720960 rev5>
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M [|<COMPORT>
F150:0000-CHAR:17

FDE3:0003:U116:01
FDE3:0007:UI16:01
FDE3:0008:U116:01
FDAQ:000D:B8:2:1
FDAT-:0007:U18:01
FDAT7:0008:U18:01
FDA7:0001:UI6:01
FDA7:0003:U116:01
FDA7:000A:UI16:01
FDAT-000E:UI16:01
FDAZ:0010:U18:01
FDAS:0011:U18:01
FDAD:0009:88:2:1
FDE8:000E:B8:0:1
FDE7:0000:88:1:1
FDE3:002F.B8:4:1
FDET7-:0004:U18:01
FDAD:0009:B8:0:2
FDAD:000C:B8:0:1
FDAD:000C:B8:1:1

P.
P,
P,
E:
P,
P.
P,
P.
P
P.
P,
P,
R
P,
P,
P,
P.
P.
P,
P.
P,

BOTH

2nd generation OK

General | Vehicle Parameters Gmw]Tma‘ull‘iethlswﬂ

3251| ESP Message
3291

Parameters file successfully generated!
Are you ready to transfer now?

" EEP_FIXED|_RA
EEP_FIXED.WSP_CONF1.8_ST.AX

. EEP_FIXED.CONF_MISC.B_ST.CONF BRAKE_LAMP_OUT
EEP FIXED.CONF_BENDIX B_ST CONF_VIN_CHECK
EEP_FIXED.LAMP_CONF_2.B_ST.WL_GND_CHECK

EEP_FIXED.CONF_ESP_CHUFF_ANAMOLY

EEP_LERN HARDWARE_CONF.B_ST.ADDITIONAL_AXLE_EE
EEP_LERN.HARDWARE_CONF B_ST.DBRCAN_EE
EEP_LERN.HARDWARE_CONF B_ST DBRREL_EE

User: Jean Ruel (Service Rep.)
FIGURE 54

Profile: Service

INetwork: On-Line ECU - Disconnectec [Last Update: 2020/10/20 085407

13. Sélectionnez I'onglet Transfer the Parameters. Sélectionnez Setting..., puis Vocom-1 J1939, puis

OK.

Redact: EL
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FIGURE 55
14. Selectionner Start Transfer, puis OK.

ESP Message

@ Transfer finished successfully!

Corfiguration Processed 0000 ABSE ESP
R f190:0000:char:17 both,*"H3349™***** vinnumi

FIGURE 56
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avec le logiciel Bendix ACOM

5.4. AVEC PORTABLE DE FORMATION - Etalonnage des capteurs ESP

1. Connecter Bendix ACom.

2. Sélectionner: EC-80 CAN/J1939

i Starter for ACom® Diagnostics 6.16

CAMNITH39 J1539

LA, )

]

1] My 3
EC-a0 SAE J1708 J1587

Wingman CAN{ 1939 TP20/J1939
W3h00 CAN/IT939 J1939

|| FLZ20 CAMN/TY39 J1939

Hl=sop CAN{ 1939 J1939
Autcvueds CAN{IT939 J1939
YORAD VS400/0I1U CANMNAIT939 J1939
TPMS CAN{ 1939 J1939
Trailer Link RE232 R3232
TABSE Standard and Prermiurm SAE J1708/PLC/CAN J1587UDS
TABSE Advanced FLC DS awer FLC
TABSE Advanced B CAN DS ower CAN
EC-30 SAE 1708 J1587
EC-17 SAE 1708 J1587
<
Application Description
Generate Bendix System DTC Reports Automatic DT C report generatar
ADB Wear Sensing Fad lining remaining

FIGURE 57

Diagnostic Control

h Startwith ECU

Bem“ Starter for ACom® Diagnostics 6.16
ECU Connection line Protocol

EC-B0 SAE 1708 J1587

EC-E0

’ Start in demo mode

H ol

3. Sélectionner I'outil de communication approprié. Dans ce cas-ci, VOCOM-1.
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" Starter for ACom® Diagnostics 6.16 - O *
‘ "% Communication device settings 4 i
EcU RP1210 UDIF ol
EC-60 Awvailable hardware interfaces: ith ECL
EC-60
EC-80 [ USBLINK {USB-Link) ~
ECA0 ] BTUSBLINK (BI th USE-Link P o mode
\Winaman 18 10 Int B
vss%n [] 88890020 (88830020 Interface Moduls, USED)
FLeon [] 88830020 (88890020 Interface Module, USE1) S ECL..
[ 66640133 (88840133 Interface Module USE)

sDP [ 58890020 (88830020 Interface Module WIRELESS)
AuoVue3G M aeRan133 (38840133 Interface Madule WIRELESS) ions... L
WORAD Y3400/ |7 vocom/88890300 (vocom /88890300 Interface Module WIRELESS)
TPMS [ */ocom /88890300 (vocom /88890300 Interface Module, USE)
Trailer Link [ 88690020 (88830020 Interface Module USED)
TABSE Standan | 86690020 (88830020 Interface Module USE1)
TABSE Advanc |[] 88840133 (888407133 Interface Module, USE)
TABSE Advance | 58890020 (88830020 Interface Module WIRELESS)
EC-30 [ 58640133 (88840133 Interface Module WIRELESS)
EC-17 [ vocom/88890300 (vocom/BE580300 Interface Module WIRELESS)
£ I T ammmibhd o ATk d TS ey v

L [ Do not use RP1210 devices to connect ECU
Application
Generate Bendi @| 9
ADE Wear Senzl E’ @

T T T T
FIGURE 58
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4. Sélectionnez 'onglet CALIBRATE ESP SENSORS, puis LATERAL ACCELERATION. Cliquez sur

START.

file  Conligne ESP  fcemstion Jesis  Help

ticke | :U'Lk-' mw&?“ B 2 5 il 1 5 "i k=
X U Stahus DTCs 1| wheal Speeds Installaion Component Tests  Resst 485 Contioker Eressues
.@ ServiceReplacement
el
e Status window = @r=]
Lamps System Data
ABS Wadat ECHIE Sensor Calibration
Customer Part Number. 640010| Sensor Calibration Modes Em‘/
- Pan Number: KISSE Sensar m = B
ATC Senal Number, 52481 r
- Software NumberAuCBuC: 2091 Lateral Acceleration: 0009 g -
ECLU stored VIN: H3343
ESP Broadcast VIN: %) Cument Step
ABS: BS/5M Fiesobve anmy DTCs ather than calibration DTCs before proceeding v
[ | Control: Brakad Some DTCs may resullin failed calibration
T.QBS__ Engine: Fletard \
FLC Support Yes
- Engine Hours: 171 1§
ADL Programd. A
Staility Control: o | o Fiogesn
HEA: Mot Enabled
Diff lack: Inactve
‘ingman Configuration: ‘Wingman
aTrmac: Disabled
Cantral Pressine Corral Disablad

FIGURE 59

5. Lisez le message de I'étape en cours et validez.
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Sensor Calibration

ECE0ES
G4o0in| Sensor Calibration Modes
K15388  Sensor. Lateral Acceleration
524813
BuCy  209128] | ateral Acceleration: -0.007 g o Stop
H3349
IAA Current Step
6S/5M Resolkve amy DTCs other than calibration DTCs before proceeding.
Brake Some DTCs may resultin falled calibration,
B8R Putvehicle on alevel and flat sudace.

Retardd  |Is wehicle on level and fiat suface? g
es
171 h
NfA :
ESP Calibration Progress: |
Mot Enabled
Inactie

FIGURE 60

6. Sélectionner STEERING ANGLE. Cliquer sur START.

W Yes

Status window E@
Lamps System Data
ADS Model: ECHIE Sensor Calibration
Custorner Part Number: 640010| Sensor Calibration Moras
- Part Mumber: KIB3880  Sensor |Steering Angle V‘ ‘ |» Start ‘ ‘ o Close ‘
ATC Serial Number: 5748149
- Softwars NumiserAuC/BuCY 209128 Specring Angle 511653 clag
ECU stared VIN: H3349
Esp Broadcast YIN: INfA Current Step
ABS BS/5M Resolve any DTCs other than calibration DTCs before proceeding "~ o Yes
D Control Brake o Some DTCs may resultin failed calibration.
TARS Engine Retard
PLC Support: Yes
- Engine Hours 171
ADL Programi: /A
Stabilty Cortrol: Esp Calibration Prograss: |
HEA: MNotEnabled
Diff. lock: Inactive

“Wingman Configuration: “Wingran

FIGURE 61

7. Lisez le message de I'étape en cours et validez.
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Sensor Calibration

DES
no|  Sensor Calibration Modes
88  Sensor :SnearingAngla vi p Start
k|
28 Sieering Angle: 60,653 deg o Stop
49

Current Step

9 Close

L Resobwe any DT Cs other than calibration DTCs before proceeding,

| Some DTCs maw resultin failed calibration.

E8  Putthe frontwheels of the vehicle within +~ 5 degrees of a straight line.
wdg  Are the front wheels of the vehicla within +/~ 5 daiufa straight line?

W Yes

Ot

Calibraion Frogress:

@ Help

Figure 62
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6. ETALONNAGE DE LA CAMERA DE PAREBRISE

Assurez-vous que:

a) La pression d’air du véhicule est normale

b) Les ressorts pneumatiques sont a la hauteur normale de conduite

c) Personne n’est présent dans le véhicule pendant I'étalonnage

d) Le véhicule est stationné sur une surface plane et plane

e) L’essieu d’étiquette est en position normale (baisse et pression d’air appliquée)

6.1. Installation

NEAR CALIBRATION /
ETALONNAGE PROCHE

FAR CALIBRATION/
ETALONNAGE ELOIGNE

FIGURE 63: OUTIL D’ETALONNAGE ET CIBLE 640048
1. Assembler I'outil d’étalonnage G37363 et la cible d’étalonnage 640048.
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H3 SERIEst'-&S,,ER\Ia TWO POSITIONS
FIGURE 64 .

2. Fixer I'outil d’étalonnage aux points d’attache 1 & 2 du véhicule.

FIGURE 66 : POINT D’ATTACHE 1
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FIGURE 67 : POINT D’ATTACHE 2
3. Installer la courroie élastique.

FIGURE 68

4. Placer un cric hydraulique de fagon a ce que les butées de 'outil demeurent appuyées sous la
structure du véhicule.

FIGURE 69
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5. Déployer la cible a pleine hauteur a 'emplacement ’ETALONNAGE PROCHE

FIGURE 70

FIGURE 71
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6. Assurez-vous que l'outil d’étalonnage est aligné avec le faisceau laser, c’est-a-dire en ligne avec la
ligne centrale longitudinale du véhicule et que la cible est paralléle avec le parechoc.

FIGURE 72

LASER BEAM/

W £p|SCEAU LAZER

t SPTAC Calibrat/on Target Setup '
>m edge of the border around the phtterned target is 90 cm (+/- 1 cm) above ti

Camera Alignment Proced e, Requirements,

‘and Tolerar
FIGURE 73 _

TOLERANCE LATERALE
M

Proche: +/- 30 mm

Eloigné: +/- 50 mm

7. Fournir un éclairage suffisant a I'avant de la cible et un éclairage ambiant a I'arriére-plan.
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6.2. AVEC PORTABLE DE FORMATION - Etalonnage a I’aide du logiciel
SPTAC

8. Ouvrez le logiciel SPTAC. Pour ce faire, doublecliquez sur I'icbne ou doublecliquez sur le fichier exe.

i

FICA0 EOIL

t(“,g||_‘|hmjil",[’\\
5

FIGURE 74
+ Calibration Camera fusion » FLC20 EOL Calibration Utility v O Rechercher dans : FL
) Nom Modifié le Type T
de
en Dossier de fichiers
o
es Dossier de fichiers
o
= Help Dossier de fichiers
emen # Laﬁ FLC20 EOL Calibration Utility.exe Application
* =) SPTAC.XML Microsoft InfoPat...
FIGURE 75

9. Lire le message suivant et confirmer
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1) The FLZ20 camera sensar is properly mounted to the

! windshield and plugged in.
2} The vehicle ignition is ON.
3) The vehicle is parked on a flat and level surface intended
for camera sensor calibration,
4} The air suspension is charged and at normal operation
height and pressure,
5) The FLZ20 camera calibration target is available and meets
position requirements,
&) The operator is familiar with the calibration process.

Chui Man

FIGURE 76

10. Cliquer sur SETTING.

(1)1 SR

| Place SPTAC target against the bumperin
Near CAL the centerline of the vehicle and press the
N | NearCAL bution

-

Place SPTAC target 1.6 times the Iengih of
the hood in front of centerline of the vehicle
and press the Far CAL button

Status
Press Near CAL button to start

FIGURE 77

11. Sélectionnez I'interface de communication utilisée, SOIT VOCOM-1.
12. Sélectionner J1939. .Channel=2

13. Entrez le répertoire de destination de la sauvegarde (Output Path).

Output path: ~ \multiplex.data.scr.volvo.net\webdata\prod\vpg\esp\outbox

14. Cliquer sur SAVE.
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Settings nr

RP1210

DLL Vendor Description /
VIPUWA32 MOVIMENTO GROUP AB  VOCOM/88830300 INTERFACE MODULE.USB

V3PUWA32 MOVIMENTO GROUP AB 83830020 INTERFACE MODULE.USBO

V3PUWA32 MOVIMENTO GROUP AB 83850020 INTERFACE MODULE.USB1

V3PUWA32 MOVIMENTO GROUP AB 83840133 INTERFACE MODULE.USB

V3PUWA32 MOVIMENTO GROUP AB 83830020 INTERFACE MODULE WIRELESS
V3PUWA32 MOVIMENTO GROUP AB 88840133 INTERFACE MODULE WIRELESS
V3PUWA32 MOVIMENTO GROUP AB  VOCOM/88850300 INTERFACE MODULE WIRELESS
UDIF32 KNORR-BREMSE PLC/J1708 ADAPTER.COM1

UDIF32 KNORR-BREMSE PLC/J1708 ADAPTER.COM2

[11938.Channel=2 v K
Output Path e

[\mutiplex data.ser.volvo.net\WebData \PRODW| | ... e

MoRBRREISE S

Programming Options Service Location
Perform VCP Programming ?
[] FoeY parameter range check? Lower Limit £ =

Lanuage Password
[] Espafiol? [] Password Protect Acces to Settings?

FIGURE 78

Redact: EL <QF7720960 rev5>



15. Lancer 'étalonnage proche. Sélectionner Near Cal.

E Far CAL

Status

Place SPTAC larget against the bumper in
the centerline of the vehicle and press the
Mear CAL button

Place SPTAC target 1.6 imes the length of
the hood in front of centerline of the vehicle
and press the Far CAL button

Press Mear CAL button to star

FIGURE 79

p———

Fair CAIL

b

Place SPTAC targat against the bumper in
thae cantarling of the vahicle and pross the
Naar CAL button

Place SPTAC target 1.6 imas the length of
the hood in front of centerdine of the vehicle
and prass the Far CAL button

2 SPTAC Near CAL procedure in progress, this can take up to 1 minute...,

FIGURE 80
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16. Attendre de voir le message Near CAL procedure passed.

Place SPTAC target against the bumper in
the centerline of the vehicle and press the
Near CAL button

Place SPTAC target 1.6 times the length of
the hood in front of centerline of the vehicle

and press the Far CAL bution

Procedure Passed

FIGURE 81
17. Déployer la cible & pleine hauteur & I'emplacement ' ETALONNAGE ELOIGNE.

FIGURE 82

18. Sélectionner Far Cal.
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» T
[ e
e Mmew R

Pigca 5P TAG wigat agans! e Bumpsar
thee cerdeitrs of tie etz le and pogid ta

Mear CAL buBion

Place SPTAC mrget 1 £ wmas T langi of
e Bepied ol of contorrme of Ty bl e
aned piess tha Far CAL busan

Mear CAL Pioceders Passad

FIGURE 83
19. Attendre que le fichier de sauvegarde dans le répertoire ESP pour ce véhicule spécifique.

N K LEE:

FIGURE 84
20. L’étalonnage est complété. Le statut est Calibration Completed Successfully.
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Calibration Process Completed Successfully

FIGURE 85
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Place SPTAC target against the bumper in
the centerline of the vehicle and press the
Mear CAL button

Place SPTAC target 1.6 imes the length of
the hood in front of centerline of the vehicle
and press the Far CAL button

7. DISPOSITION DES PIECES

- Rebuter selon les réglements environnementaux applicables (mun. /prov. /féd.).
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8. ANNEXE A

8.1. CONNECTEUR DE MODULE ELECTRONIQUE

|O-EA

|

B O
Ll w
zl8
felo

J3

i

S| 8 ||k

L| %) 4|08 EL
€9 6|cl|sL

J2

|

|

OL|€L| 8L Bl

=
ﬁﬁ‘

| L

eS| e|ll|PL| 2L 02
€|9|6|ck|GL8L|LE
[

2

FIGURE 86: ELECTRONIC MODULE CONNECTOR PIN-OUT - BACK PROBING VIEW
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+ |O-EA Modules have 3
connectors

« J1 - Inputs, Outputs, Address Loops
« J2 - Inputs & Outputs

« J3 - Power, Ground, & Network
Communication (CAN)

FIGURE 87: 1/0-EA MODULE

1/0-EA & I/0-EB MUX modules
Connector: AMP MCP 2.8

Contact loading of housings

Loading the contacts is only possible if the secondary lock
is in the unlock position.

Proper orientation of the contact is important. If the
orientation is incorrect, the contact stops too early in the
region of the secondary lock and the whole crimp stands
out from the housing. With correct orientation, the
secondary lock stops with a metallic “click” sound.

Locking the secondary lock

Delivery state of the secondary lock is the open position. In
this position, the AMP MCP2.8 contacts can be loaded.
After that the secondary lock is moved into the final locking
position by hand.

Sliding distance

= é

UNLOCKED LOCKED

Redact: EL
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At a sufficient large surface a perpendicular force is
initiated by (preferably) the thumb of one hand. Proper final
position is reached a click noise can be heard. Make sure
that both sides are locked.

Unlocking the secondary lock

To unlock the secondary lock on these housings, a simple
solid commercial ball pen is sufficient. The ball pen has to
be inserted perpendicularly according the image, between
the locking latch of the housing and the secondary lock
block. Then it will be pushed with care until the opening is
felt (a “click” sound can be heard).

Sliding
distance

1 mm

"
Final lacking position Unlocked position 1/32
——

Extracting the contacts from housings S

To extract contacts, the secondary lock has to be in the
unlock position. The tool has to be inserted from connection
side into the cavity of housing up to the stop; the contact
will be unlocked thereby. Keep the tool in that position and
then take the contact out by pulling on the cable. Note: Do
not pull the cable before unlocking the contact; on the other
hand by pressing the cable gently against the cable outlet
direction the unlocking procedure will be facilitated.

EXTRACTOR/TOOL: Prevost 568103
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8.2. CONNECTEUR DEUTSCH DT

10

4-Place Connector

Socket Side Pin Side
1. Socket Terminal 7. Locking Wedge
2. Wire Seal 8. Latch Cover
3. Socket Housing 9. Pin Housing
4. External Latch 10. Wire Seal
5. Internal Seal 11. Pin Terminal
6. Locking Wedge
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DT Series Technical Manual

|

1. Grasp crimped contact
approximately 1.0" {25.4mm)
behind the contact barrel.

1. Remove orange wedge using
needlenose pliers to pull wedge
straight out.

Assembly Contact Insertion (DTM, DT, DTP)

alh

2. Hold connector with rear
grommet facing you.

4. Once all contacts are in place,
insert orange wedge: receptacles
- with half holes aligning with
contacts. Plugs - with contacts
aligning behind full holes. The
orange wedge will snap into
place.

MWOTE: The receptacle is
- use the same procedu
plug.

2. To remove the contacts,
gently pull wire backwards,
while at the same time releasing
the locking finger by moving it
away from the contact with a
screwdriver.

3. Push contact straight into
connector grommet until a click
is felt. A slight tug will confirm
that it is properly locked in
place.

3. Hold the rear seal in place,
as removing the contact will
displace the seal.

1
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green, blue

JAE CONNECTOR

EXTRACTOR/TOOL: Prevost #683766

Using a small flat blade screwdriver, open both hinged
secondary locks. Insert the extractor on the front of the
connector, over the terminal cavity. Remove the terminal
by disengaging the flexible lock tab on the terminal.
Gently remove the terminal from the connector by pulling

on the wire.
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